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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.

1.1. Nazwa zamoéwienia

Projekt Parku Nadpilicznego - zagospodarowania terenu przy rzece Pilica w Nowym Miescie nad Pilicg — etap 1b ciagi
piesze, plaza i wyposazenie w matq architekture

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacje techniczng stosuje sie jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej ogélnej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robét objetych
szczeg6towymi specyfikacjami technicznymi:

KOD CPV SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SSTNR 1. 45112210-0 Usuniecie wierzchniej warstwy gleby

SST NR 2. 45233140-2 - Roboty drogowe - profilowanie i zageszczenie podtoza

SST NR 3. 45233140-2 - Roboty drogowe - podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

SST NR 4. 45233200-1 - Roboty w zakresie réznych nawierzchni — nawierzchnie mineralne

SSTNR 5 45212120-3 - Drobne formy architektoniczne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.1.1.
1.1.2.

1.1.3.

1.1.4.

1.15.

1.1.6.

1.1.7.

1.1.8.

1.1.9.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy
do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawcg i projektantem.

Inspektor nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktore;
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowg, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na

podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;
nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
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1.1.10. Niweleta - wysokosSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.1.11. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.1.12. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.1.13. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji i rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.1.14. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii i projektowe; .

1.1.15. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji i projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.1.16. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.1.17. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.1.18. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.1.19. Zadanie budowlane - cze$C przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

1.1.20. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,

metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.1.21. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

1.1.22. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraC rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w

szczegdtowych warunkach umowy.

1.1.23. Zgodnosé robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru

stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby

zawarte byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona

w "Ogoélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczern w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien

natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze

skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST .

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartoci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg

odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywaé

zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na

niezadowalajaca, jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i

wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.1.24. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do

zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,

porecze, oSwietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i

innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w

sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw i maszyn pracujacych przy realizacji robét, Wykonawca

odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z

Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre$lonych przez Inspektora nadzoru, tablic

informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedq utrzymywane
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przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene zadania.

1.1.25. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony

$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1) lokalizacje budynkow,

2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.1.26. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na

terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.

1.1.27. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia
materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okre$lonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakofczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych
organdw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.1.28. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez .jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigedzy Wykonawcg a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasno$ci i drég wewnetrznych. jednakze, ani Inspektor
nadzoru ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.1.29. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczer naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajace tych warunkow
zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
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ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w
ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.1.30. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegoinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.1.31. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposdb, aby zagospodarowanie terenu z wszystkimi budowlami, urzadzeniami i rolinnosciq byto w zadowalajacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpocza¢
roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.1.32. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagty bedzie informowac Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inspektora nadzoru.

1.1.33. Roéwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetia maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Rdznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.1.34. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inspektora nadzoru i postepowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty ilub wystapig op6znienia w robotach, Inspektor nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca
ustali wydtuzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

1.1.35. Zaplecze

Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wiasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej) i nie
podlega to odrebnej zaptacie. Przyjmuije sig, ze jest wiaczone w cene zadania.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materiatow

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykop6w bedg formowane w haltdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji
terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykop6éw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione
w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemng zgode Inspektora nadzoru.
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2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robédt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu, na jako$¢ wykonywanych rob6t i speti wymogi bhp.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robét
zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora
nadzoru (prace te powinien wykona¢ uprawniony geodeta).

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie
przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt bedg oparte na
wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkciji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez Inspektora
nadzoru, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajacy stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST , stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru.
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6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te 1materiaty, ktére posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw i dokumentoéw
technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Normg lub

. aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt | i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami

badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagar beda odrzucone.
6.4. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i

mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w

porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone

datq i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaciji projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia .jako$ci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegoinych elementdw robdt,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagii polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczego6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe;j ,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badah z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjadnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawniefi do wydawania polecen Wykonawcy robot.
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Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiardw.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:

e  pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

e  korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.

Obmiar gotowych robé6t bedzie przeprowadzony z czestoScig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dlugosé
pomnozona przez $redni przekrdj .

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji .

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg, przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga byC dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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— odbiorowi cze$ciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilos¢ robét
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i .jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuije sie
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior. ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloci, jakosci i
warto$ci.

Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny .jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$é
wykonywanych robét w stosunku do wymagarn przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest
protokét odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé¢ nastepujace dokumenty:

® dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne ),
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw ( oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét whascicielom urzadzen,

® geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

® kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze; .
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
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Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 "Odbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci .jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania skitadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej .Ceny
jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednia,
- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,
- warto$¢ pracy sprzetu,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatk

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2000r.Nr 71, poz. 838 z p6zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy montazu i rozbiérki tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr
108, poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikaciji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informaciji dotyczacej bezpieczenrstwa pracy i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120, poz. 1126)

»,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U.04.92.881).

11
Martagon Marta Matusik
ul. Dziennikarska 55a, 05-220 Zielonka



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

KATEGORIA - 45112210-0
Oznaczenie kodu wedtug Wspéinego Stownika Zaméwien (CPV)

USUNIECIE WIERZCHNIEJ WARSTWY GLEBY

Spis tresci:
1. WSTEP 13
1.1 Przedmiot Szczegotowe]j Specyfikacji Technicznej (SST) 13
1.2 Zakres stosowania SST 13
1.3 Zakres robét objetych SST 13
1.4. Okre$lenia podstawowe 13

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét 13
2. MATERIALY 13
3. SPRZET 13
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu 13
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny 13
4. TRANSPORT 13
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu13
4.2. Transport humusu 13
5. WYKONANIE ROBOT 13
5.1. Ogélne zasady wykonania robét 13
5.2. Zdjecie warstwy humusu 13
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT 14
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét 14
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny 14

7. OBMIAR ROBOT 14
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t 14
7.2. Jednostka obmiarowa 14
8. ODBIOR ROBOT 14

9. PODSTAWA PLATNOSCI 14
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci 14
9.2. Cena jednostki obmiarowej 14

10. PRZEPISY ZWIAZANE 14

Martagon Marta Matusik
ul. Dziennikarska 55a, 05-220 Zielonka

12



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace usuniecia warstwy humusu.

1.2 Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogoine" pkt. 1.2
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu illub darniny

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nadajacej sie do powtérnego uzycia nalezy stosowac:
réwniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
OgolIne zasady wykonania robot podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta $rednig warstwg 10cm z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy zaktadaniu
trawnikow.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora
nadzoru.
Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy humusu), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okre$lonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.
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Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gteboko$ci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inspektora nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowac humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci roboét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.2 Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogdine" pkt. 1.2.
1.3 Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podtoza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z zamieszczonymi w OST "Wymagania ogoine" pkt. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w OST "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepujg

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST "Wymagania ogélne" pkt. 3.1.
Wykonawca przystepujacy do profilowania i zageszczania podioza powinien wykaza¢ sig¢ mozliwoscig, korzystania z
nastepujacego sprzetu:
e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru moze dopuscic
zastosowanie spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
e  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
e walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu zawarte s w OST “Wymagania ogdlne" pkt. 4 .
5. WYKONANIE ROBOT

OgolIne zasady wykonania rob6t podano w OST “Wymagania ogdlne" pkt. 5 .

5.1 Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do profilowania i zageszczania podioza i
wykonania tych robét z wyprzedzeniem mozliwe jest wytacznie za zgoda inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywa¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2 Profilowanie podioza

Przygotowane w ramach rob6t ziemnych podtoze powinno spetniaé wymagania podane w dokumentacji projektowej
(spadki, pochylenia, rzedne wysoko$ciowe).

Podczas sprawdzania stanu podioza naturalnego nalezy réwniez ocenia¢ rodzaj zalegajacego gruntu w celu
skonfrontowania z informacjami zawartymi w dokumentaciji projektowe;.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, btota lub gruntu,
ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyZzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami Sredniego
walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany przez inspektora nadzoru .
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Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ rowniarki. Profilowanie moze odbywac sig¢ przy uzyciu narzedzi, np. fopat.
Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez inspektora
nadzoru.

5.3 Zageszczenie podioza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia odpowiedniego wskaznika zageszczenia Is wedlug normalnej préby Proctora
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. Wartosci wskaznika zageszczenia wynosza; podtoze chodnikéw: Is * 0,97.
Wskaznik zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do
+10%.

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robét
zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podiozg nastapi przerwa w robotach i wykonawca nie przystapi do
natychmiastowego ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora
nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza inspektor nadzoru powinien oceni¢ jego stan i ewentualnie powinien zaleci¢ wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito na skutek zaniedban wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST "Wymagania ogoine"pkt.6.

6.1 Szerokos¢ profilowanego podioza

Szeroko$¢ profilowanego podfoza nie moze rdznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz + 10 cmi- 5 cm.
6.2 Rownosé

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04. Nieréwnosci nie mogq
przekracza¢ 20 mm.

6.3 Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%.
6.4 Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wyprofilowanego podtoza a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cmi - 2
cm.

6.5 Zageszczenie

Wskaznik zageszczenia okre$lony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt. 5.3.

6.6 Wilgotnosé

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wg PN-77/B-06714/17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢
réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg + 2%.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podiozem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 ¢cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru robdt podano w SST 00 ,Wymagania ogdlne’pkt7
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7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 ( metr kwadratowy) profilowanego podtoza.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w OST "Wymagania ogdélne” pkt. 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjq projektowg i SST jezeli wszystkie badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. ROBOTY SKLADAJACE SIE NA PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

9.1. Profilowanie i zageszczanie podtoza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotnosci.

BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar nieréwnos$ci nawierzchni planografem i fata.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
drogowych

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie. Ustalenia zawarte sq w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne”pkt.1.3

1.4 Okres$lenia podstawowe

e Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie- jedna lub wiecej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowej.

e Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5 Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogélne” pkt.1.5
2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt.2

2.2 Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren Zwiru
wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3 Wymagania dla materiatéw

Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa, powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 2.3.1

Wiasciwos$ci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 2.3.2
3.SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt.3

4 TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano a SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST 24/6” Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pktd

5.1 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D24/6 ,Podbudowa z kruszywa.
Wymagania ogoine” pkt 5.3
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5.2 Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace, rozktadania i zageszczania mieszanki podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogblne” pkt 5.4.

5.3 Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonych w SST24/6 ,Podbudowa z kruszywa.
Wymagania ogélne” pkt 5.6

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét
OgoIne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6
7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogo6Ine zasady obmiaru robét podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt. 7
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogéine” pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogoine” pkt. 9
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Ceny wykonania 1m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- 0znakowanie robot

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podfoza

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptura

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

- roztozenie mieszanki

- zamieszczenie rozlozonej mieszanki

- przeprowadzenie pomiardw i badar laboratoryjnych okreslonych w specyfikaciji technicznej
- utrzymanie podbudowy w czasie robét

10 PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w SST 06 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 10.
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1.WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni mineralnych pieszych i jezdnych

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z uktadaniem nawierzchni

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
mineralnych

Projektuje sie wykonanie nawierzchni:

Ciggdw pieszych i jezdnych z nawierzchnia przepuszczanej mineralnej na warstwie z przepuszczalnych kruszyw.

1.4 Okres$lenia podstawowe

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STO- ,Wymagania ogéIne" pkt 1.4.

1.5 Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.1.5
2.MATERIALY

2.1 Wymagania szczegotowe dotyczace wiasciwosci materiatow i wyrobéw budowlanych.
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 2.

Zakres ustugi dotyczacej nawierzchni mineralnej obejmuje pielegnacje zgodnie z wymaganiami producenta w zakresie
konserwacji nawierzchni, w catym okresie gwarancii.
2.2. Piasek
Piasek powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13139:2003/ AC: a w szczegoInosci i
e nie powinien zawiera¢ domieszek organicznych,
e mie¢ frakcje réznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek $rednioziarnisty
0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.
2.3. Woda
Woda zarobowa do zapraw powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004. Bez badar laboratoryjnych mozna
stosowa¢ wode pitna,

Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod zawierajacych tuszcze organiczne,
oleje i mut.

2.4. Cement

Do zaprawy cementowej nalezy stosowac cement portlandzki zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1008:2004.

2.5. Kruszywo famane

Kruszywo z kamienia naturalnego, famane frakcji 0-16mm, 0-31,5mm, 4 — 31,5 mm

2.6. ZWIR FILTRACYJNY

Zwir filtracyjny frakcji 0-16 mm

Zwir filtracyjny frakcji 0-8 mm

2.10. Nawierzchnia syntetyczna

2.10.1.nawierzchnia mineralna

Nawierzchnia pieszo - jezdna

Jako nawierzchnie pozostatych ciggéw pieszo-jezdnnych przewiduje sie nawierzchnie¢ mineralng — Zwirowa na
podbudowie z kruszywa.

Konstrukcja nawierzchni P4 - nawierzchnia zwirowa piesza

- 3 cm nawierzchnia mineralna 0/8mm*
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- 5 cm warstwa dynamiczna kruszywo famane 0/16mm
- 20 cm podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5mm**
- grunt rodzimy zageszczony do ID > 0,5

* grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 3 cm
** - w miejscach o ztej no$nosci gruntu doda¢ warstwe odcinajaca — od 10 ¢cm piachu oraz 20 cm ttucznia. W miejscach
gdzie gruntem rodzimym jest piach zagescic¢ grunt rodzimy.

Nawierzchnia ciagéw pieszych.
Wszystkie nowo projektowane state elementy terenu opracowania posiada¢ beda dojscia w postaci utwardzonych
ciagow pieszych. Wszystkie ciagi piesze skomunikowane bedg z gtownym ciggiem pieszo jezdnym. Wzdtuz
projektowanych ciggéw pieszych przewiduje sie lokalizacje drobnych form architektonicznych w postaci tawek typu
parkowego oraz koszy na $mieci.
Jako nawierzchnie ciggdw pieszych nawierzchnie mineralng — zwirowa na podbudowie z kruszywa.

- 3 cm nawierzchnia mineralna 0/8mm*

- 5 cm warstwa dynamiczna kruszywo famane 0/16mm
- 15 cm podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5mm**
- grunt rodzimy zageszczony do ID > 0,5

* grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 3 cm
** - w miejscach o ztej no$nosci gruntu doda¢ warstwe odcinajaca — od 10 ¢cm piachu oraz 20 cm ttucznia. W miejscach
gdzie gruntem rodzimym jest piach zagescic¢ grunt rodzimy.

Konstrukcja nawierzchni P1 — nawierzchnia piaszczysta:
- 40cm - piach ptukany rzeczny
- grunt rodzimy zageszczony

Obrzeze drewniane okraglaki utozone w gruncie, wzdtuz obrzezy posadzone wierzby.

Nawierzchnia drewniana pomostu.

POMOST1 naosi8-9

Usytuowanie obiektu, ogdlna charakterystyka

Obiekt zlokalizowany jest w potudniowo zachodniej cze$ci terenu opracowania, w linii brzegowej starorzecza. Dojscie na
pomost zapewnione nawierzchnig utwardzong szerokosci 2m od strony potudniowej oraz od strony pdinocnej
nawierzchnia utwardzona szerokosci 3m. Pomost drewniany umozliwia przejscie nad starorzeczem. W pierwszym etapie
przewiduje sie budowe czesci pomostu na odcinku miedzy osig 819

Wymiary
fundamentowanie nad starorzeczem dwa gabiony po obu stronach starorzecza - gabion o wymiarach 2m x 3m x 1,5m
pozostata cze$¢ pomostu posadowiona na palach drewnianych

powierzchnia pomostu na odcinki miedzy osig 89 - 27m2
dtugo$¢ 12,5mb
szerokos$¢ od 2,2m do 2,3m

Uktad konstrukcyjny

ZESTAWIENIE ELEMENTOW KONSTRUKCIJ
- BELKA DEREWNIANA/LEGAR DREWNIANY
0 przekroju kwadratowym 15,0 x 20,0 cm.
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- PAL DREWNIANY o przekroju okragtym ¢35,0cm

- polaczenie legarédw nalezy wykonac¢ jako ciesielskie lub za pomocg systemowych ztacz (np typu ET BMF-Simpson lub
rbwnowazne)

Wszystkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ stosujgc impregnacje przeciwwilgociowg i termiczng metodq
prozniowo-cisnienowa. Drewniane elementy konstrukcyjne pomostu - drewno klejone klasy C24

Pokrycie podtogi

DESKA TARASOWA z litego drewna iglastego, jednostronnie ryflowana ryflowana, wierzchem grube ryflowanie, wymiary
25x118 mm, deska o wym. 2,5x14,5cm

dystans 1 cm. Mocowana do legaréw na wkrety stalowy ocynkowany $r. 3 mm,

Sposdb i zakres oddziatywania na otoczenie

brak

Wyposazenie

Balustrady

Projekt przewiduje balustrady z wypetnieniem. Jako materiat zastosowano sosnowe elementy drewniane. Rozstaw
stupow co 1m wg rysunku.

Pochwyt - Kantéwka z litego drewna sosnowego o wym. 20x10 cm, 4 brzegi fazowane 1x1 cm, ryflowane na 1x2cm
zgodnie z rysunkiem.

B1 - przesto wykonanie z drewna sosnowego drewniany.

- Kantéwka z litego drewna sosnowego o wym. 15x10x97 cm, 2 brzegi fazowane 1x1 cm - 1szt

- Listewka z litego drewna sosnowego 0 wym. 5x5x65 cm mocowane do pochwytu 20x10- 5szt

- Listewka z litego drewna sosnowego 0 wym. 5x2cm — 2szt

S1 - SLUPEK DREWNIANY belka z litego drewna sosnowego o wym. 8x10x113 cm, brzegi gornej powierzchni cigcia
fazowane 1x1 cm zgodnie z rysunkiem

Zestawienie balustrad

Dtugos$¢ catkowita barierek 24,74mb

3.SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni

Przy wykonywaniu podktadow Wykonawca powinien korzystac z:
o wibratora ptytowego z ostong
e przenosnych zbiornikdw na wode,
o clektronarzedzi

4. TRANSPORT

4.1 Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST ” Wymagania ogélne” pkt.4
4.2 Transport materiatow do nawierzchni

Materiat do wykonania nawierzchni syntetycznej moze byC przewozony dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiggnieciu przez wytrzymato$ci na Sciskanie co najmniej 15Mpa. Worki z granulatem w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

OgolIne zasady wykonania robt podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt 5.
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5.2. Koryto pod nawierzchnie

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi
nawierzchni oraz zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 1,03 wg normalnej proby
Proctora. Dopuszczalne tolerancje dla gtebokosci wykonanego koryta wynoszg + 2 cm. Dla szeroko$ci koryta
dopuszczalne tolerancje wynoszg + 5 cm.

5.3. Podbudowa

Zgodnie z opisem konstrukcji nawierzchni w punkcie 2.10.1.

5.4. Ustawienie obrzezy

Przed przystapieniem do ustawienia obrzezy nalezy wytyczy¢ linie obrzeza ustawionego w pozycji pionowej zgodnie z
zakresem okre$lonym w Dokumentacji Projektowe;.

Wykop pod tawe nalezy wykonaé¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i normg PN-68/B-06050.

Obrzeza ustawia¢ nalezy na podsypce piaskowej 0 grubo$ci 3 cm po zageszczeniu Wysoko$¢ obrzezy nad nawierzchnig
od strony ciggu komunikacyjnego powinny wynosi¢ 506 cm.

Niweleta obrzezy powinna by¢ zgodna z projektowang niweletg ciggu komunikacyjnego. Tylna $ciana obrzeza powinna
by¢ po ustawieniu obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. Materiat, ktorym zostanie
obsypana tylna $ciana obrzeza nalezy ubi¢. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.6
6.2 Badania i pomiary po ukoriczeniu budowy nawierzchni

Po zakoriczonej budowie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ badania:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego nawierzchni, kraweznikéw, obrzezy, $ciekow

- sprawdzenie rzednych wysoko$ciowych, rownos¢ podituzng i poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokos¢
- rozmieszczenia i szeroko$ci spoin i szczelin dylatacyjnych oraz ich wypetnienie

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt7

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni z kostki betonowej i ptyt prefabrykowanych.
8. OBMIAR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.8 Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie ze
SST, Dokumentacjg Projektowa_jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8.2 Kontrola i odbiér robé6t budowlanych

Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w pkt. 6 i 8 ST - czes¢ ogélna.

Badania kontrolne obejmuija :

- sprawdzenie deklaracji zgodnosci,

- sprawdzenie skuteczno$ci potaczen klejonych,

- sprawdzenie zgodnosci wklejenia linii z projektem,

- sprawdzenie prawidtowo$ci mocowania trawy ( iloSci i proporcji zasypki), sprawdzenie estetyki wykonania.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1 Ogdlny ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 nawierzchni z kostki obejmuja;

- przygotowanie i oznakowanie robot

- zakup i dostarczenie potrzebnych materiatdw na miejsce wbudowania
- rozScielenie i zageszczenie podsypki cementowo-piaskowej

- ufozZenie i ubicie kostki

- wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych nawierzchni

- pielegnacja nawierzchni

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych

Martagon Marta Matusik
ul. Dziennikarska 55a, 05-220 Zielonka
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

KATEGORIA - 45212120-3
Oznaczenie kodu wedtug Wspoinego Stownika Zaméwien (CPV)
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s wymagania dotyczace wyposazenia terenu inwestycji w elementy matej architektury
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wyposazeniem terenu w elementy matej architektury.
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacq podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych ST.
1.4.1 drobne formy architektoniczne:
Wyposazenie placu zabaw — urzgdzenie zabawowe, zestaw 1
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE.
Uzyte w niniejszej ST sg zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich
Norm i aprobat technicznych:
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podano w S 01
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowg ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w S 01
2.1.1. mata architektura
Strefa 4d - Miejsce do palenia ognisk
W strefie potudniowej terenu opracowania — na wyspie, przewidziano strefe do palenia ognisk. Miejsce na planie okregu o promieniu
3m o nawierzchni zwirowej. W centralnej czesci zagtebienie otoczone kamiennym kregiem o $rednicy 2,2m. Krag paleniska wytozony
piaskiem. W odlegtosci 0,8m od kamieni wkopane siedziska z pali drewnianych.

Usytuowanie obiektu, ogéina charakterystyka
Obiekt terenowy zlokalizowany jest W strefie potudniowej terenu opracowania — na wyspie. Palenisko w ksztalcie kota otoczone
nawierzchnig zwirowa.

Wymiary
Wymiar zewnetrzny—fi 6m
Powierzchnia paleniska — fi2,2m

Uktad konstrukcyjny
- GLAZY (skata naturalna) o objetoSci okoto 0,3m3 wymiary wys. od 45-55¢cm, szer. 25-35cm, df25-35¢cm

wkopany na gtebokos¢ okoto 25cm, posadowiony na podsypce cemoentowo-piaskowe. - okoto 24szt
- podsypka cementowo piaskowa 0,02m2*6,75m 0,15m3
- nawierzchnia zwirowa (patrz przekroje konstrukcyjne nawierzchni P3)

Strefa 4e — Altany, fawki kosze stoly piknikowe

Na terenie wyspy przewiduje sie lokalizacje wiat — altan dla uzytkownikéw do przebywania w czasie zlej aury pogodowej lub jako
miejsce wypoczynku lub konsumpci.

Pod altanami przewiduje si¢ wykonanie nawierzchni Zwirowej (patrz przekroje konstrukcyjne nawierzchni P3)

Usytuowanie obiektu, ogoéina charakterystyka
Obiekty zlokalizowane na wyspie wzdtuz ciggdw komunikacyjnych. Dojscie do altan nawierzchnig utwardzona.

Wymiary
Wymiar w przyziemiu — 4,65x4,65m
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Wysoko$¢ catkowita —4,03m.
Dach o wymiarach 5,55x5,55m catkowita powierzchnia dachu — 34,5m2

Uktad konstrukcyjny

zestawienie elementdw konstrukcji - belka derewniana/legar drewniany

o przekroju kwadratowym 20,0 x 20,0 cm.

- stup drewniany o przekroju kwadratowym 20,0 x 20,0 cm dt 3,16m

- miecze 8,0x10,0 cm,

- belka derewniana/legar drewniany

0 przekroju kwadratowym 16,0 x 10,0 cm.

- mocowanie belki podwalinowej do fundamentu betonowego - m1

-fundamenty 40x40cm gt. od 6m-9m (gt. wg odrebnego opracowania.)beton b-25. - 4szt

- polaczenie legaréw nalezy wykona¢ jako ciesielskie lub za pomoca systemowych ztacz (np typu ET BMF-Simpson lub rwnowazne)
- T2szt

Wszystkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ stosujac impregnacje przeciwwilgociowa i termiczng metoda prézniowo-
cisnienowa.

Drewniane elementy konstrukcyjne pomostu - drewno klejone klasy C24

Konstrukcji dachu

-ptatwie drewniane z kantowlki 5x5¢cm

-krokwie narozne drewniane z kantoéwki 14,0x20,0 dt.2,

-krokwie drewnianie z kantoéwki 5,0x16,0 cm

- polaczenie drewnianych elementow nalezy wykonac jako ciesielskie lub za pomocg systemowych ztacz (np typu ET BMF-simpson
lub rbwnowazne)

UWAGI:

- polaczenie drewnianych elementow nalezy wykonac jako ciesielskie lub za pomoca systemowych ztacz (np typu ET BMF-Simpson
lub réwnowazne)

Stupy drewno klejone element ciagly klasy Gl24h

pozostate elementy drewniane drewno klasy C24

Stupy wewnetrzne na osi B-C/2-3 spig¢ ciegtami fi4 ze stali nierdzewniej na wysokosci spocznikdw

Wszystkie elementy drewniane impregnacja ogniochronna, srodkami posiadajacymi dopuszczenie ITB, PZH oraz aktualne certyfikaty.

Pokrycie podtogi
Projekt przewiduje nawierzchnie zwirowej (patrz przekroje konstrukcyjne nawierzchni P3)

Pokrycie dachu
Gont drewniany.

Rozwigzanie konstrukcyjne zgodnie z rysunkiem.
Powierzchnia — 34,5m2

Sposab i zakres oddziatywania na otoczenie

brak

wyposazenie

Projekt przewiduje wyposazenie altany w stot i cztery tawki

Wyposazenie dodatkowe — lampy solarne parkowe — w czterech altanach

W czterech altanach nalezy zamontowaé lampy parkowe na stupach w systemowym fundamencie.
Lampa Solarna Parkowa stup 4m 20W (max 2000Im) z czujnikiem ruchu

Dane Techniczne

. Zrodio $wiatta : LED 20W 48szt Superbright led ( max 2000im ) odpowiednik 200W

. Solar panel: 15W 5,5V

. Wbudowany Akumulator litowo-jonowy 26000mAh (1000cykli) 3,7V

. Zasilanie sieciowe : Nie

. Czujnik ruchu PIR : Tak

. Zabezpieczenie przed przecigzeniem : Tak

o OB W N~
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7 . Rozmiar: 808 (L) x 227 (W) x 164 (T ) mm
8 . Waga netto : 10 kg

9 . Materiat: stop aluminium i hartowanego szkta
10.Stup aluminiowy adonowany wys 4m
11.Fundament prefabrykowany

Moc Swiatta
1. Strumien $wietiny: eco 100Im / 200lm max 1000Im

2 . Wizualnej widzenia: 120 °

3 . Temperatura barwowa: 2700K - 6500K

4 . Prég Swiatta: 30Ix

5. Solar Czas tadowania : 8 godzin

6. Tryby pracy (po 8 godzinach fadowania przez storice ): Red $ciemnianie 10% po wykryciu ruchu 100%
Green $ciemnianie 20% po wykryciu ruchu 100%

Lawki

Projekt przewiduje usytuowanie tawek przy ciggu pieszym na wyspie oraz na gérce z lunetg, pod altanami oraz przy palenisku.
Konstrukcja fawki:

- kantéwka jednostronnie grubo ryflowana, wymiary 47x145 mm, dt 130 ¢cm

- mocowanie kantéwek za pomocq : wkret stalowy ocynkowany ér. 3 mm, dt. 5 cm, polietylenowe/ PCV legary montazowe o wym.
3x14cm, polietylenowe/ PCV dystansowe podktadki pod deskami

legary mocowane do podstawy betonowe o wymiarach 50x50x20cm. Zagtebionej w ziemi. Fundament betonowy z betonu B-25.
Elementy drewniane w kolorze brazowym.

Zestawienie materiatu tawki

- KANTOWKA 10x14x130cm, mocowana do legatu PCV. Legar kotwiony do fundamentu betonowego za pomoca kotkéw rozporowych
- FUNDAMENT betonowy z betonu B-20 o wym 40x20x26 cm, beton zbrojony siatkg £8 o oczkach 10x10cm -2szt

- elementy kotwienia :kotki rozporowe oraz wkrety stal ocynkowana

Stoly piknikowe
Projekt przewiduje usytuowanie stotéw piknikowych przy ciagu pieszym na wyspie oraz na gorce z luneta, pod altanami oraz przy

palenisku.

Wymiary: 130x120x77cm dt. x szer. x wys.

Konstrukcja stotu:

- KANTOWKA 10x14x130cm, mocowana do legaru drewnianego za pomoca wkretow

- LEGAR drewniany 10x10x120 cm montowany do fundamentu betonowego

- FUNDAMENT betonowy z betonu B-20 o wym 20x20x90 cm, beton zbrojony siatkg £8 o oczkach 10x10cm

- STALOWA PODSTAWA stupa zalewana w betonie na gteboko$¢ min 20cm, wym. 100x75x75 mm, kantéwka mocowana wkretami 3
mm, dt. 5 cm z tbem stozkowym - 4szt

Wyposazenie dodatkowe — lampy solarne parkowe
W jednym stole nalezy zamontowaé lampy parkowe na stupach w systemowym fundamencie.
Lampa Solarna Parkowa stup 4m 20W (max 2000Im) z czujnikiem ruchu

Dane Techniczne

. Zrédto $wiatta : LED 20W 48szt Superbright led ( max 2000im ) odpowiednik 200W
. Solar panel: 15W 5,5V

. Wbudowany Akumulator litowo-jonowy 26000mAh (1000cykli) 3,7V

. Zasilanie sieciowe : Nie

. Czujnik ruchu PIR : Tak

. Zabezpieczenie przed przecigzeniem : Tak

. Rozmiar: 808 (L) x 227 (W) x 164 (T ) mm

~N o OB~ wND -
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8 . Waga netto : 10 kg

9 . Materiat: stop aluminium i hartowanego szkta
10.Stup aluminiowy adonowany wys 4m
11.Fundament prefabrykowany

Moc $wiatta

. Strumien $wietlny: eco 100Im / 200im max 1000Im

. Wizualnej widzenia: 120 °

. Temperatura barwowa: 2700K - 6500K

. Prég Swiatta: 30Ix

. Solar Czas tadowania : 8 godzin

. Tryby pracy (po 8 godzinach tadowania przez storice ): Red $ciemnianie 10% po wykryciu ruchu 100%
Green $ciemnianie 20% po wykryciu ruchu 100%

o OB w N -~

Strefa 4f - Stanowisko do obserwacji przyrody z luneta

W potudniowej czesci terenu opracowania przewidziano lokalizacje matego placyku na wzniesienie z umiejscowiong tam luneta do
obserwaciji przyrodniczych. Brak po$wiaty z okolicznych zabudowan oraz ulic powoduje, iz jest to doskonate miejsce rowniez do
obserwacji nocnego nieba. Przewiduje sie budowe wzniesienia umocnionego palisada drewniana. Na szczyt prowadzi¢ bedzie
$ciezka o nawierzchni zwirowej. Na szczycie przewidziano pac zwirowy z taweczkami i stotem piknikowym. Luneta zamontowana w
fundamencie betonowym zgodnie z zaleceniem producenta.

Parametry lunety widokowe;j :

- Technologia soczewki : BaK 4

- Powigkszenie 25x

- Soczewka gtéwna (obiektyw) : 80mm

- Okular szerokokatny

- Specjalna blacha zabezpieczajaca lunete przed wtamaniem
- Odpornos$¢ na mréz oraz na nagrzewanie w lecie

- Latwa instalacja i demontaz lunety

- Specjalne soczewki z powtokami minimalizujacymi wady optyki
- Zabezpieczenie przed wtamaniem i uszkodzeniem

- Mozliwo$¢ obserwaciji nocnego nieba

- Wrzutnik 2 zt

Dodatkowe opcjonalne wyposazenie:

Noga lunety wykonana ze stali nierdzewne;.

Sztaba zabezpieczajgca drzwi pojemnika na monety - sugerowana jezeli luneta ustawiona bedzie w miejscach szczeg6inie
narazonych na wandalizm.

Wyposazenia boisk do pitki recznej

- Bramki do pitki recznej stalowe 2,00 x 3,00 m z tukami sktadanymi, wykonane z cienkosciennego profilu stalowego, certyfikat
bezpieczenstwa ,B”, siatki do pitki recznej z pitkochwytem (wykonane z polipropylenu, grubo$¢ splotu 4 mm. Krawedz oczka 10 cm.
Gteboko$¢ siatki: géra 80 cm, dot 100 cm

Wyposazenia boisk do siatkowki

- Stupki do siatkéwki stalowe cynkowane ogniowo, wielofunkcyjne z ptynng regulacjg wysokosci, certyfikat bezpieczeristwa ,B”
- Tuleje montazowe stupka wielofunkcyjnego stalowa zamocowana w fundamencie betonowym,

- Siatka do siatkéwki z antenka, wzmocniona tasma z certyfikatem bezpieczenstwa ,B

Strefa 4f - Tablica informacyjna
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- tablica wykonana ze sklejki wodoodpornej, wymiary 120x90 cm;

- umieszczona na stelazu drewnianym z dachem jednospadowym,
- oprawa tablicy wykonana z tarcicy z oflisem (oprawa krzyzakowa)
- $rednica stupdw 12 cm, dtugo$¢ stupéw 250 do 300 cm

TEMATYKA TABLIC INFORMACYJNYCH

Tablice bedg umieszczone wzdtuz Sciezki dydaktycznej biegnacej wokdt zbiornika wodnego.
Tematyka tablic:

1. Tablica informacyjne z planem parku

2. Geologia powstania doliny Pilicy

3. Natura 2000 - charakterystyka obszaréw objetych ochrong w ramach programu.

4. Zbiorowiska ro$linnosci wodnej i szuwarowe;.

5. Gady i ptazy na terenie parku.

6. Ptaki i ssaki na terenie parku.

Wyposazenie dodatkowe — lampy solarne parkowe
W trzech tablicach nalezy zamontowac lampy parkowe na stupach w systemowym fundamencie.
Lampa Solarna Parkowa stup 4m 20W (max 2000Im) z czujnikiem ruchu

Dane Techniczne

. Zrodio $wiatta : LED 20W 48szt Superbright led ( max 2000im ) odpowiednik 200W
. Solar panel: 15W 5,5V

. Wbudowany Akumulator litowo-jonowy 26000mAh (1000cykli) 3,7V
. Zasilanie sieciowe : Nie

. Czujnik ruchu PIR : Tak

. Zabezpieczenie przed przecigzeniem : Tak

. Rozmiar: 808 (L) x 227 (W) x 164 (T ) mm

. Waga netto : 10 kg

9 . Materiat: stop aluminium i hartowanego szkla

10.Stup aluminiowy adonowany wys 4m

11.Fundament prefabrykowany

0 N O OB wWwND -

Moc $wiatta
1. Strumien Swietiny: eco 100Im / 200lm max 1000Im

2 . Wizualnej widzenia: 120 °

3 . Temperatura barwowa: 2700K - 6500K

4 . Prog $wiatta: 30Ix

5. Solar Czas fadowania : 8 godzin

6. Tryby pracy (po 8 godzinach tadowania przez storice ): Red Sciemnianie 10% po wykryciu ruchu 100%
Green $ciemnianie 20% po wykryciu ruchu 100%

3. SPRZET.

3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w S01.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podane sqw S 01.

4.2. Transport

Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w Specyfikacji Ogolne;.
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Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym sprzetem, elektronarzedzia reczne,

samochdd cigzarowy 5 t

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robét podano w S 01.

5.2. Wykonania roboét.

Wymagania ogéine dotyczace wykonania Robét podano w Specyfikacji Ogélnej. Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie
procesu budowy oraz prowadzenie rob6t i Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, Norm i Aprobat
Technicznych, przepisow bezpieczenistwa oraz postanowier Kontraktu. Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi
producentéw elementdw podlegajacych montazowi oraz wymaganiami odpowiednich aprobat technicznych. Wykonawca jest
zobowiazany posiadaé na placu budowy kopie tych dokumentéw i udostepnic je na Zadanie Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét.

Wymagania ogdine dotyczace Kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji Ogdinej. 5.1 Badania jakosci rob6t w czasie budowy.
Badania jako$ci robét w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi  wiasciwych producentéw elementow
podlegajacych montazowi oraz WTWIOR i wymaganiami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw i
systeméw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne wymagania w zakresie Inspekcji i Prob Koncowych podano w Specyfikaciji Ogoine;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robé6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w S 01.

8.2. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowg i ST.

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz pisemnymi decyzjami Inspektora
nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne zasady

Ogolne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w S 01.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1.Normy:

urzadzenie zgodne z normg EN 1176.
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